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- 2 motores grandes de
locomocao;

- 1motor para garra e cancela; |
-3 Sensores de cor; e
-Giroscépio.
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-Sistema de engrenagem

integrado a garra; | |
b

_MotorﬂGrande; I l L[y ‘ , ‘ ) ‘ ]
-Reducao 3:1; dil ||‘ 1Y U— Vot

- Pega uma arvore por vez; A
-Alta precisao. - Controle PID;

- CLEAN CODE;
- Contagem dos encoders dos motores;
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- Pontos em comum; - EEEES
- Otimizacao do tempo; e —
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FORCAS FRAQUEZAS
e Precisao; e Baixa velocidade de
e Autonomia; locomocgao;
e Design compacto; e Cabos desorganizados.
e Centralizagao de Massa;
e Hub com facil acesso.
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e Mais complexidade ou e Se perder ao seguir
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